Задача 4.


Найти передаточную функцию системы автоматического управления по ошибке от задающего сигнала, если разомкнутая система включает в свой состав 4 звена со следующими передаточными функциями:

W1(p) = 10/p, W2(p) = 1/(1 + p), W3(p) = 1/(1 + 0,2p), W4(p) = 1/(1 + 0,01p).


Передаточная функция по ошибке от управляющего сигнала имеет вид:

W((p) = 1/(1 + W(p)),

где W(p) – передаточная характеристика разомкнутой системы, равная в нашем случае произведению передаточных функций четырех звеньев.


Таким образом:

W((p) = 1/(1 + W1(p) W2(p) W3(p) W4(p)) = 
= p(1 + p)(1 + 0,2p)(1 + 0,01p)/[p(1 + p)(1 + 0,2p)(1 + 0,01p) + 10] = 

=p(0,02p3 + 0,212p2 + 1,21p2 + 1)/(0,02p4 + 0,212p3 + 1,21p2 + p +10).

